subplot(1,2,1);%windows %r=1.5 k=5:1:1000; c=1000/1003*0.5*2^0.5; z=(k-4).*sqrt(k-4); y=c./z; plot(k,y,'b-'); hold on; %r=1.5 k=5:1:10; a=0.5*2^0.5; u=(k-4).*sqrt(k-4); y=a./u; plot(k,y,'g+'); k=8:5:20; u=(k-4).*sqrt(k-4); y=a./u; plot(k,y,'g+'); k=15:10:100; u=(k-4).*sqrt(k-4); y=a./u; plot(k,y,'g+'); k=70:50:300; u=(k-4).*sqrt(k-4); y=a./u; plot(k,y,'g+'); k=220:100:1000; u=(k-4).*sqrt(k-4); y=a./u; plot(k,y,'g+'); hold on; %r=2 k=1:1:1000; c=1000/1005*2; z=(k-2).*(k-2); y=c./z; plot(k,y,'k-'); hold on; %r=2 k=1:1:10; a=2; u=(k-2).*(k-2); y=a./u; plot(k,y,'r*'); k=8:5:20; u=(k-2).*(k-2); y=a./u; plot(k,y,'r*'); k=15:10:100; u=(k-2).*(k-2); y=a./u; plot(k,y,'r*'); k=70:50:300; u=(k-2).*(k-2); y=a./u; plot(k,y,'r*'); k=220:100:1000; u=(k-2).*(k-2); y=a./u; plot(k,y,'r*'); hold on; %r=2.5 k=4:1:1000; c=1000/1005*3/2; z=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=c./z; plot(k,y,'r-'); hold on; %r=2.5 k=4:1:10; a=1.5; u=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=a./u; plot(k,y,'ko'); k=8:5:20; u=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=a./u; plot(k,y,'ko'); k=15:10:100; u=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=a./u; plot(k,y,'ko'); k=70:50:300; u=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=a./u; plot(k,y,'ko'); k=220:100:1000; u=(k-3).*(k-3).*sqrt(k-3); y=a./u; plot(k,y,'ko'); hold on; %r=3 k=1:1:1000; c=1000/1003*2*4; z=k.*k.*k; y=c./z; plot(k,y,'g-'); hold on; %r=3 k=1:1:10; a=8; u=k.*k.*k; y=a./u; plot(k,y,'md'); k=8:5:20; u=k.*k.*k; y=a./u; plot(k,y,'md'); k=15:10:100; u=k.*k.*k; y=a./u; plot(k,y,'md'); k=70:50:300; u=k.*k.*k; y=a./u; plot(k,y,'md'); k=220:100:1000; u=k.*k.*k; y=a./u; plot(k,y,'md'); hold on; %r=3.5 k=6:1:1000; c=1000/1010*2.5; z=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=c./z; plot(k,y,'m-'); hold on; %r=3.5 k=6:1:10; a=2.5; u=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=a./u; plot(k,y,'bv'); k=8:5:20; u=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=a./u; plot(k,y,'bv'); k=15:10:100; u=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=a./u; plot(k,y,'bv'); k=70:50:300; u=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=a./u; plot(k,y,'bv'); k=220:100:1000; u=(k-5).*(k-5).*(k-5).*sqrt(k-5); y=a./u; plot(k,y,'bv'); hold on; %legend('theoy','simulation',3); text(500,0.1,'(a)'); %text(0.1,100,'-theory +* simulation'); xlabel('k'); ylabel('P(k)'); hold on; subplot(1,2,2); % ŋ =0.5 k=5:1:10; A1=7/8*0.5; X1=1/A1*(5+(-2)/A1)^1/A1; Z1=X1./((k+(-2)/A1).^(1+1/A1)); plot(k,Z1,'r+'); hold on; % ŋ =0.96 k=3:1:10; A2=7/8*0.96; X2=1/A2*(5+(-2)/A2)^1/A2; Z2=X2./((k+(-2)/A2).^(1+1/A2)); plot(k,Z2,'k.'); hold on; % ŋ =1.28 k=2:1:10; A3=7/8*1.28; X3=1/A3*(5+(-2)/A3)^1/A3; Z3=X3./((k+(-2)/A3).^(1+1/A3)); plot(k,Z3,'b*'); hold on; % ŋ =1.78 k=2:1:10; A4=7/8*1.78; X4=1/A4*(5+(-2)/A4)^1/A4; Z4=X4./((k+(-2)/A4).^(1+1/A4)); plot(k,Z4,'m-'); hold on;
